
Przepływomierz 4.2.
wirnikowy Rototron RA RA.

OGÓLNA CHAKTERYSTYKA gwint zewnętrzny G1/4A POM / ECTFE (halar)
Przyrząd przeznaczony jest do małych przepływów. 
Zbudowany jest całkowicie z tworzywa. Obroty wirnika są 
przetwarzane na impulsy przez układ optyczny

- niewielkie rozmiary                                                        - 
programowalne wyjście
- do małych wartości przepływu
- maks. lepkość 10mm²/s
- niemagnetyczny                                                                 
- wyjście 4..20 mA

  
 

RA-008AP100

PARAMETRY TECHNICZNE
G  Typ  PN Qmaks. zalec..

l/h H2O
zakres
l/h H2O

imp./ litr częstotliwość
Hz / zakres

masa
g

 POM G 1/4A RA-008AP100  10 100 1.5 - 100 8400 233 100
 ECTFE (Halar) G 1/4A RA-008AH100  10 100 1.5 - 100 8400 233 100

dokładność ±2%
powtarzalność <0.8%
temp. medium -10.. +55 °C

SPADEK CIŚNIENIA

MATERIAŁY

RA-...AP RA-...AH
korpus POM ECTFE (halar)
wirnik POM ECTFE (halar)
łożyska POM rubin
oś nivapoint szafir
magnes ferryt kobaltowo samarowy
uszczelki viton viton
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Przepływomierz 4.2.
wirnikowy Rototron RA RA.

PARAMETRY ELEKTRYCZNE 
czujnik indukcyjny brązowy
zasilanie: 24 VDC
wyjście: 4..20mA
kabel 3x0,14° Liyy - 1m biały

POZYCJE MONTAŻU MEDIA MIERZONE

woda

olej do 10mm²/s

OZNACZENIA Możliwe kombinacje - patrz Parametry Techniczne

RA- 008 A P 100 typ podstawowy
specyfikacja

008 DN 8 - G1/4A
A gwint zewnętrzny

P POM
H halar

100 zakres 1.5 - 100
Opcja programowa uszczelka NBR, EPDM
BASIC
Opcja specjalna uszczelka Kalrez
VARIO

PROGRAMOWANIE

Mikrokontroler przetwarza na prąd wartość przepływu mieszczącą się między zaprogramowanymi wartościami granicznymi. Użytkownik nusi 
zaprogramować te wartości, wykonując poniższą procedurę: 

1.)  Ustaw przepływ odpowiadający dolnemu zakresowi ( 4mA). 
2.)  Przyłóż magnes na krótko do kontaktronu. 
      (czerwony LED świeci, pomarańczowy LED nie świeci)
3.)  Po pewnym czasie czerwony LED świeci a pomarańczowy LED miga z częstotliwością ok. 4Hz. Teraz ustaw przepływ, który ma 
odpowiadać  20mA.
4.)  Przyłóż magnes na krótko do kontaktronu. 
      (czerwony LED świeci, pomarańczowy LED nie świeci) 
5.)  Po pewnym czasie obydwie diody LED przestają świecić. Mikrokontroler zapisuje wprowadzone wartości i rozpoczyna pracę z nowymi 
parametrami.

SYGNALIZACJA

 Żółty LED świeci podczas pracy. Jasność jest proporcjonalna od prądu wyjściowego. 
Jeśli obydwie wartości graniczne są równe zeru, obydwa LEDy (czerwony i pomarańczowy) migają ok. 4Hz. 
Jeśli przepływ jest mniejszy od zaprogramowanego dla 4mA, pomarańczowy LED miga ok. 8Hz a czerwony LED nie świeci. 
Podczas normalnej pracy (przepływ mieści się między wartościami granicznymi), pomarańczowy LED świeci, a czerwony jest wyłączony. 
Jeśli przepływ jest większy od wartości zaprogramowanej dla 20mA,  pomarańczowy LED miga ok. 4Hz a czerwony LED jest wyłączony. 
Czerwony LED świeci tylko podczas programowania.

Zastrzega się prawo do zmian technicznych

BASIC Standard BASIC Opcja programowa VARIO Opcja specjalna ⊕ PLUS Wyposażenie nie zalecane
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